sprzedaz i serwis aparatury laboratoryjnej i medycznej

MIKROMANIPULATORY MANUALNE

Wszystkie oferowane mikromanipulatory posiadajg Podstawowe zastosowania
mozliwos¢ precyzyjnego pozycjonowania dowolnego narzedzia

w przestrzeni. Na gtowicy mikromanipulatora mozna zamon- e elektrofizjologia

towac np. mikroelektrody, kapilary do nastrzykow wewnatrzko- e nastrzyki wewnatrzkomorkowe
morkowch, mikrostrzykawki, mikropompy dozujgce i inne narze- e neurobiologia

dzia. Poszczegdlne modele mikromanipulatorow réznig sie e techniki analizy instrumentalnej
dokfadnoscig ruchéw w trzech pfaszczyznach. Najpopular- e konstruowanie mikronarzedzi

niejszy model: M3 osigga doktadnos¢ ruchéw rzedu 0,1 mm e nanotechnologie
w dwoch plaszczyznach (x i y) . Dzieki zastosowaniu dodatko-
wej sruby mikrometrycznej zamontowanej przy gtowicy urzag-
dzenia doktadno$¢ ruchu w trzeciej ptaszczyznie (z) wynosi
0,01 mm. Najdoktadniejszy z mikromanipulatorow manualnych:
model HS-6 osigga doktadnos¢ rzedu 0,01 mm dla kazdej
z trzech ptaszczyzn ruchu.

Akcesoria

e statywy magnetyczne

e statywy montazowe do stolikdw mikroskopowych
¢ podstawy uchylne

[ ]

blokady osi ruchu z mikromanipulatora
adaptery, podstawy robocze

Ponizsza tabela prezentuje podstawowe parametry mikromani-
pulatoréw manualnych dostepnych w naszej ofercie. Prosimy
o kontakt w celu dobrania odpowiedniego urzadzenia do
Panstwa potrzeb.

Doktadnosé

Model Zakres ruchow  (odczyt ze skali) Masa Uwagi

x: 37 mm x: 0,Tmm W ptaszczyznie ruchu Z dodatkowa sruba mikrometryczna o max. dtugosci
M3 y: 20 mm y: 0,1mm 650g  ruchu 10 mm i doktadnosci skali do 0,01 m. Rzeczywista doktadno$c¢ ruchu

z: 25 mm z: 0,01mm jest znacznie wyzsza od mozliwosci odczytu ze skali.

x: 37 mm x: 0,Tmm Wyposazony w dodatkowy uchwyt elektrody z mozliwoscig niezaleznego
MD4 y: 20 mm y: 0,7mm 700g ustawienia w osi x oraz y

z: 25 mm z:0,01mm

x: 37 mm x: 0,Tmm Joystick zapewnia mozliwo$¢ doktadnego i w petni powtarzalnego ruchu
MMJ y: 20 mm y: 0,1mm 950 g w jednej osi (przydatny np. w nastrzykach oocytéw kregowcow). Wstepne

z: 25 mm z:0,01mm ustawienie dlugosci przesuwu podczas ruchu joysticka (zakres 0,35 do 4 mm)
HS6 X: 25 mm x: 0,01mm Najbardziej stabilny z mikromanipulatoréw manualnych, nie wykazuje drgan

y: 25 mm y: 0,01mm 6000g wlasnych przy zastosowaniu odpowiednio stabilnego podtoza. Idealne

z: 25 mm z: 0,01mm narzedzie dla elektrofizjologéw. Mozliwo$¢ zautomatyzowania.
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